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Puc. 1. TaapurHo-ycTaHOBOUHBE PAa3MepHl CTalHOHAPHEIX BBIKIIOUATENEH ¢ 3JIEKTPOJABHI A~
TEJIBHBLIM MPHBOJOM:

I — nanenb ynpaBjeHHs B OTKHAHOM MOJOIKEHHH; Il — pyxositka aas pemoura (chemwuas): I/] — uonu-
3HPOBAHHOE MPOCTPAHCTBO

IIpumevanue B AByXHOMOCHHX aBTOMATaxX CpPe/HHH MOMIOC HE CTABHTCS,

Fig. 1. Overall and Installation Dimensions of Motor-Operated Stationary Circuit Breakers:
I — control panel hinged; /I —removable (repair) handle; III — ionized space

Note In two-pole circuit breakers intermediate pole is not installed.

Fig. 1. Cotes d'encombrement et de montage des disjoncteurs non débrochables commandés
par moteur électrique:

I —panneau de commande en position escamotable; II — poignée (amovible) pour la réparation;
JIl — espace ionisé

Nota. Dans les disjoncteurs bipolaires le péle médian n’est pas installé.

Abb. 1. Haupt- und EinbaumaBe fiir ortsfeste Schalter mit elektromotorischemn Antrieb:
I — Steuerplatte in weggeklappter Stellung; I/ — Handhebel fiir Reparaturzwecke (abnehmbar);
Il — jonisierter Raum

Anmerkung. In zweipoligen Schaltern wird der mittlere Pol nicht eingebaut,

Fig. 1. Dimensiones exteriores y de montaje de los interruptores estacionarios con acciona-
miento por motor eléctrico:

I —panel de mando en posicion abatida; I/ — manivela para la reparacion (desmontable); I/ —
espacio ionizado

Nota. En los interruptores autématicos bipolares el polo medio no se instala.
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Puc. 2. TabapuTHo-ycTanoOBOUHLIE Pa3Mephl CTAUHOHAPHLIX BLIK/IIOYATENE ¢ PHUAKHLIM TMPH-
BOAOM H PYKOATKOH:
I — nonoxKenue pPYKOSITKH ,BLIKJIOUATENL BK/ioYeH"; /[ — HOHH3HPOBAHHOE MNPOCTPAHCTBO

ITpumeuanne B ABYXHOMIOCHLIX aBTOMAaTaX CPEIHHI NOMIOC He CTABHTCsH, PasMeps
120 m 100 yxaswiBaloT AOMYCTHMOE CMellleHHe pBIYAKHOIO I[PHBOZA OTHOCHTEJIHHO OCH
aBTOMaTa.

Fig. 2. Overall and Installation Dimensions of Stationary Circuit Breakers with Lever-Ope-
rated Mechanism and Handle:
I — position of handle “Circuit Breaker ON"’; II — ionized space

Note. In two-pole circuit breakers intermediate pole is not installed. Dimensions 120
and 100 indicate permissible displacement of lever-operated mechanism in respect circuit
breakers axis.

Fig. 2. Cotes d’encombrement et de montage des disjoncteurs non débrochables comman-
dés par levier et poignée:
I — position de la poignée «le disjoncteur est fermée»; I — espace lonisé

Nota. Dans les disjoncteurs bipolaires le péle médian n'est pas installé. Les cotes 120
et 100 indiquent le déplacement admissible du dispositif de commande par levier par
rapport a I'axe du disjoncteur.

Abb. 2. Haupt- und Einbaumafle {iir ortsfeste Schalter mit Hebelantrieb und Handhebel:

I — Stellung des Handhebels ,Schalter eingeschaltet®; I — ionisierter Raum

Anmerkung. In zweipoligen Schaltern wird der mittlere Pol nicht eingebaut. Die
Abmessungen 120 und 100 geben die zulissige Verschiebung des Hebelantriebs gegeniiber
der Achse des Schalters an.

Fig. 2. Dimensiones exteriores y de montaje de los interruptores estacionarios con acciona-
miento por palanca y manivela:
I — posicién de la manivela “interruptor conectado’; I/ — espacio ionizado

Nota. En los interruptores autométicos bipolares el polo medio no se instala. Dimen-
siones 120 y 100 indican el desplazamiento admisible del accionamiento por palanca res-
pecto al eje del interruptor.
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Puc. 3. 3axumsl 1Js NPUCOCAHHEHHS] KJHEHTCKHX UIHH Yy CTallHo-

HapHBIX BhiKIwYaTeneii ABM-4

Fig. 3. Terminales to Connect Consumer’s Busbars in Stationary
Circuit Breakers ABM-4

Fig. 3. Bornes pour la connexion des barres & installer par I'uti-
lisateur des disjoncteurs non débrochables ABM-4

Abb. 3. Klemmen fiir den Anschlul der Anschlufischienen bei
ortsfesten Schaltern ABM-4

Fig. 3. Bornes para la conexi6n de las barras de los usuarios de
los interruptores estacionarios ABM-4
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Puc. 4. 3ax)uMBl 1151 IPHCOSAHHEHHST KAMEHTCKHX HIHH y CTALHO-
HAaDHBEIX BBIKMOUaTeeli ABM-10

Fig. 4. Terminals to Connect Consumer’s Busbars in Stationary
Circuit Breakers ABM-10

Fig. 4. Bornes pour la connexion des barres a installer par 1'uti-
lisateur des disjoncteurs non débrochables ABM-10

Abb. 4. Klemmen fiir den AnschluB der AnschluBschienen bei
ortsfesten Schaltern ABM-10

Fig. 4. Bornes para la conexién de las barras de los usuarios de
los interruptores estacionarios ABM-10
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Puc. 5. ['abapuTHO-yCTAHOBOYHbLIE DPa3MeDPHl BLIABHMKHLIX BBIKJIOUATe/]ell ¢ 3JeKTPOJBUra-
TeNbHEIM TIPHBOJAOM:
I — manenb ynpaBlneHHA B OTKMAHOM nodoKeuuu; /I — pykositka aas pemoura (cbemuas); [/l — uso-
ASUTHOHHB wiiToK; JV — peMonTHOE mosoxKenue

IMMpumevsanns:

1. Fa6apHTHO-YCTaHOBOUHBIC PA3Mepbl NBYXMOJIOCHLIX BLIKJOUATENCH TAKHE Ke, KaK H Yy
TPEeXnOMOCHBIX.

2. Paamep 532 jan Ges yuera npoBajia KOHTaKTOB.

Fig. 5. Overall and Mounting Dimensiones of Drawott Circuit Breakers with Motor-Opera-
ted Mechanism:
tl:—control panel hinged; Il —removable (repair) handle; IIl — insulaling panel; IV — repair posi-
on

Notes:

1. Overall and mounting dimensions of two-pole circuit breakers are similar {o those
of tree-pole hreakers.

2. Size 532 does not take into account counted wipe.

Fig. 5. Cotes d’encombrement et de montage des disjoncteurs débrochables commandés
par moteur électrique:

I —panneau de commande en position escamolable; I/ — poignée (amovible) pour la réparation;
Il — écran isolant; IV — position de réparation

Nota:

1. Les disjoncteurs bipolaires ont les mémes coles d’encombrement et de montage que
les disjoncteurs tripolaires.

2. La cote 532 est indiquée sans tenir compte de la surcourse des contacts.

Abb. 5. Haupt- und Einbaumafle fiir ausfahrbare Schalter mit elektromotorischem Antrieb:

I — Steuerplatte in weggeklappter Stellung; II — Handhebel fiir Reparaturzwecke (abnehmbar);
11T — Isolationsschild; IV — Reparaturstellung

Anmerkungen:

I.I.Die zweipoligen Schalter haben dieselben Haupt- und EinbaumaBe wie die drei-
poligen.

b2. Die Abmessung 532 ist ohne Beriicksichtigung des Durchhubs der Kontakte ange-
geben.

Fig. 5. Dimensiones exteriores y de montaje de los interruptores extensibles con acciona-
miento por motor eléctrico:

I — panel de mando en posicion desmontable; // — manija para la reparacién (desmontable); [11 —
panel de isolacién; IV — posicion de reparacién

Notas.

I. Las dimensiones exteriores y de montaje de los interruptores bipolares son las mis-
mas que para los tripolares. ‘

2. La dimensién 532 se da sin tener en cuenta el afianzamiento de los contactos.
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Puc. 6. ['aGapuTHO-yCTAHOBOUHEIE Pa3Mephbl BLIIBUXKHEIX BBLIKJIOYATeNeH ¢ PyYHBIM NPHBOLOM
(ocrasbHEBIE pa3Mepsl yKasaHbl HA PHC. 5):

I — npepn suefixky KPYH; I/ — couneHenne NIPHBOMAA C BAJIOM Bbikaouatens; /1] — monoiKenue ,,BKIIO-
yeHo"

Fig. 6. Overall and Mounting Dimensions of Drawout Circuit Breakers with Manual Ope-
rating Mechanism (for the rest of sizes, see Fig. 5):

I —door of KPYH cubicle; /I — connection of operating mechanism with ecircuit breaker shalt;
1] — position “ON"’

Fig. 6. Cotes d'encombrement et de montage des disjoncteurs débrochables & commande
mantuelle (les autres cotes sont données sur la fig. 5):

I — portiere de la cellule KPYH; Il —raccordement du dispositif de commande avec Iarbre du
disjonecteur; I/l — position «fermées

Abh. 6. Haupt- und Einbaumafe fiir ausfahrbare Schalter mit Handantrieb (die iibrigen
Abmessungen sind in Abb. 5 angegeben):

I —Tiir der Schaltzelle KPYH; [I — Kupplung des Antriebs mit der Schalterwelle; IJ/I — Stellung
~Eingeschaltet*

Fig. 6. Dimensiones exteriores y de montaje de los interruptores extensibles con acciona-
miento manual (las dimensiones restantes se indican en la fig. 5):

I — puerta de la célula KPYH; II — acoplamiento del accionamiento con el eje del inlerruptor;
IIl — posicién “conectada”




Puc. 7. ®uxcupylollee yCTPOHCTBO BHABHXHLIX BHIK/JIOUaTeMel
(pasmep 44 — duxcarop onyuieH):
I — pemoHTHOe monoxenue; /] — paGoduee MmogoKeHue

Fig. 7. Stop of Drawout Circuit Breakers (size 44 — stop is lo-

wered down):

I — repair position: I/ — operating position

Fig. 7. Dispositif de fixation des disjoncteurs débhrochables
(cote 44 — le fixateur est abaissé):
I — position de réparation; I/ — position de service

men 2mim

Abb. 7. Feststellvorrichtung fiir ausfahrbare Schalter (MaB 44 —
Feststeller ist gesenkt):

I — Reparaturstellung;
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II — Betriebsstellung

Puc. 9. KonrakrHas CHCTeMa BO BKIIOUEHHOM IMOJ0KEHHI 7
Fig. 9. Contact System Closed
Fig. 9. Systéme de contacts en position fermée

Abb. 9. Kontaktsystem in eingeschaltetem Zustand =l

Fig. 9. Sistema de contactos en posicién conectada
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Fig. 7. Dispositivo de fijacién de los interruptores extensibles
(dimensidn 44 — el fijador esta abatido):
I — posicion de reparacién; II — posicién de funcionamiento

Puc. 8. Mexauuyeckas 6JI0KHPOBKA (BHZ 1O cTpenxe B, puc. 5 1 6):
1 — nomnoMeHue ,BKIOYEHO"

Jomyckaercss OTKJOHeHHe MeXaHU4ecKoil GJIOKHPOBKH OT BEPTHKAJBHOrO HOJNOKEHIs =£3°

Fig. 8. Mechanical Interlock (view along arrow B as shown in Figs 5 and 6):
I — position “ON”’
Permissible deviation of the mechanical interlock from the vertical position is +3°.

Fig. 8. Mechanical Interlock (view along arrow B as shown in Figs 5 and 6):
I — position «fermées

Un décalage de =3° par rapport & la position verticale est possible pour le verrouillage
mécanique

Abb. 8. Mechanische Verriegelung (Ansicht in der in Abb. 5 und 6 eingezeichneten Pfeil-
richtung B):

I — Stellung ,Eingeschaltet* ;

Zuldssige Abweichung der mechanischen Verriegelung von der senkrechten Stellung =#3°

Fig. 8. Bloqueo mecanico (vista en sentido de la flecha B, figs 5 y 6):
I — posicién “conectada”

Se permite una desviacién del bloqueo mecénico respecto a la posicién vertical de ==3°
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Puc. 1. Mexaunam cBOGOAHOTO pacuemneHus
Fig. L1. Trip-Free Mechanism

Fig. 11. Mécanisme de déclenchement libre
Abb. 11. Freiauslosevorrichtung

Fig. 11. Mecanismo de desacoplamiento libre

Puc. 10. KonraktHasi cicreMa B OTKJAIOUEHHOM IOJNOKEHHH H AYIO-
racuTesbHas Kamepa

Fig. 10. Contact System Open. Arc Chute

Fig. 10. Systéme de contacts en position ouverte et chambre de
soufflage

Abb. 10. Kontaktsystem in ausgeschaltetem Zustand und die
Lichtbogenldschkammer

Fig. 10. Sistema de contactos en posicién desconectada y camara
extintora del arco

H I Pne. 12. Samenxa

EEhs Fig. 12. Latch

Fig. 12. Loquet

@ Abb. 12. Klinke

~—

Fig. 12. Trinquete
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Puc. 13. Bydep

Fig. 13. Buffer

Fig. 13. Amortisseur
Abb. 13. StoBldampfer

Fig. 13. Amortiguador
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Puc. 14. MakcuMaJbHLIH pacienuTenb ToKa:
[ — ¢ gacoBbiM MexanuaMoMm: /] — MIHOBEHHOrO jAeilcTRHA

Fig. 14. Overcurrent Trip:

I — with clockwork; /I — instantaneous-action

Fig. 14. Déclencheur a maximum de courant:
I — avec minuterie; II — de mise en jeu instantanée

Abb. 14. Uberstromausloser:
I — mit Uhrwerk; II — unverzdogert wirkend

Fig. 14. Disyuntor de corriente maxima:
I — con mecanismo de relojeria; /T — de funcionamiento instantinea
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Puc. 15. Mexanuueckmit 3aMeIUTeNb PaCIEIIeHHs]

Fig. 15. Mechanical Time-Delay Device
Fig. 15. Retardateur mécanique de déclenchement
Abb. 15. Mechanischer Auslseverzdgerer

Fig. 15. Retardador mecénico de desacoplamiento
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Puc. 16, MunuMaabHLil pacieniTesb HATPsIKEHST

Fig. 16. Undervoltage Trip
Fig. 16. Déclencheur & minimum de tension
Abb. 16. Unterspannungsausloser

Fig. 16. Disyuntor de tensién minima

Puc. 19. Koneunpifi BLIKIIOUATENb ¢ PELYKTOPOM
Fig. 19. Limit Switch with Reducer

Fig. 19. Interrupteur de fin de course avec
réducteur

Abb. 19. Endschalter mit Getriebe

Fig. 19. Interruptor terminal con reductor

Puc. 17. HesaBucuwmelil pacienuresb

Fi

@

Fig.
Abb

Fig.

17. Independent Trip
17. Déclencheur indépendant
. 17. Unabhéngiger Ausldser

17. Disyuntor independiente

2

Pie. 20. DuekTpoABHIATENBHBINR TPHBOJ

Fig. 20.
Fig. 20.
Abb. 20.

Fig. 20.

Motor-Operated Mechanism

Commande par moteur électrique

Elektromotorischer Antrieb

Accionamiento por motor eléctrico

1mm min

IR
XA
SN

QSN

Puc. 18. Koneunslil BLIKIIOUATEb

Fig. 18. Limit Switch
Fig. 18. Interrupteur de fin de course
Abb. 18. Endschalter

Fig. 18. Interruptor terminal

Pnc. 21. TopMo3HOe YyCTpOii-
CTBO  3JIEKTPOJBHraTeIBHOrO
TIPHBOJAA

Fig. 21. Brake of Motor-Ope-
rated Mechanism

Fig. 21. Dispositif de freinage
de la commande par moteur
électrique

Abb. 21. Bremseinrichtung
des elektromotorischen An-
triebs

Fig. 21. Dispositivo de fre-
nado del accionamienio por
motor eléctrico
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Puc. 22. ITpnununuaisras cxema ynpasienis SJIEKTPOJBHTATENbHBIM IPHBOLOM:

I — BBIKII09ATENb OTKIIOYEH; IT — umnynbe Ha BRAIOYEHNE; IIT — uexomnoe monomenme NPHBOAA ¥ KOH-
TAKTOB MOCTE NONaYH HANPAKEeRHS HA 3aJKHMBI CXEMbl; IV — Braiowenue; V — cusitue nutanis C 37eK-
TpoABHIaTeNst; V/ — BRIKII0YATENb BKAOUEH; VII — nonozxenye KoHTaKTOB npu paGoTe npuBoma

Fig. 22. Control Circuit Diagram of Motor-Operated Mechanism:

[ — circujt breaker OFF; II —pulse for closing; II7 —inijtial position of mechanism and contacts
after voltage has been applied to terminals; 1V — closing; V — de-energizing the motor; VI — cir-
cuit breaker ON; VII — position of contacts when mechanism is operating

Fig. 22. Schéma de principe de contréle de la commande par moteur électrique:

I —disjoncteur en position ouverte; I7 — impulsion pour la fermeture; /11 — position de départ de
la commande et des contacts aprés l’application de la tension aux bornes du circuit; 7V — ferme
ture; V — couipure de tension d’alimentation du moteur; VI — disjonctenr en position fermée; VI —
position des contacts au cours du fonctionnement du dispositif de commande

Abb. 22. Prinzipschaltbild fiir die Steuerung des eclektromotorischen Antriebs:

I — Schalter ausgeschaltet; IT — Einschaltimpuls; l]l—Ausgangss{ellung des Antriebs und der
Kontakte nach Zufiihrung von Spannung an die Kiemmen der Schaltung; 1V — Einschaltung: vV —
Abnahme der Spannung vom Elektromotor; V/ — Schalter eingeschaltet; VII — Kontaktstellung bei
Betrieb des Antriebs

Fig. 22. Circuito de mando principal del accionamiento por motor eléctrico:

I — interruptor desconectado; I — impulso para la conexién; IIT — posicién inicial del accionamiento
y de los contactos después de suministrar la tensién a los bornes del cireuito; 7V — conexién; V —
desactivacién del motor eléctrico; VI — interruptor conectado; VII — posicién de los contactos
durante el funcionamiento del mando

=

e

Pre. 23. Pesie ynpasaenns
Fig. 23. Control Relay

Fig. 23. Relais de commande
Abb. 23. Steuerrelais

Fig. 23. Relé de mando
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Pic. 24. DneMenTHas cxeMma COeIHHEHHS JOINOJHATEIbHOrO
pacuenuTenss B BBIBHKHBEIX BHKJIKOTATENIX C PYUHBIM TIPH-
BOLOM

TMlpumeuanue [lpn MEHHMANbHOM pacHenuTeNe Ha-
NpSTKEHUsT MOHTHDYeTCst NpoBOA 8—D54; mpH He3aBHCHMOM
6K pacienurese MOHTHPyIOTest mposojga 8--2 w1 3—54.
n——_::—| P — pasnpem.
l o, .0
| 713 | 54 §5  Fig. 24. Elementary Circuit Diagram of Auxiliary Trip
o.| .o I HP(MP) Used in Drawout Circuit Breakers with Manual Operating
| S16" Mechanism
!
r—o7|8 | Note For undervoltage trip wire 8—54 is laid. for
| 911 )| independent trip — wires 8—2 and 3—54 are laid. P—
| 2 | connector.
| olfiZo |
1314 Fig. 24. Schéma de connexion par éléments du déclencheur
| 7170 | complémentaire des disjoncteurs débrochables & commande
LT 1 manuelle
Nota. En présence du déclencheur a minimum de ten-
sion le fil est monté entre les bornes 8—54; en présence
du déclencheur indépendant les fils sont montés entre les
—oT|| o— bornes 8—2 et 3—54. P — connecteur.
Abb. 24. Elementeschaltplan fiir den zusétzlichen Ausldser
o[[ o— A8M in ausfahrbaren Schaltern mit Handantriebh
Anmerkung Beim Unterspannungsausloser wird
—oT o0— die Leitung 8—54 verlegt; beim unabhidngigen Ausldser
werden die Leitungen 8—2 und 3—b54 verlegt. P — Teil-
fuge.
Fig. 24. Esquema de elementos de conexién del disyuntor
auxiliar en los interruptores extensibles con accionamiento
manual
Nota. Para el disyuntor de tension minima se monila
el cable 8—54; para el independiente se montan los cab-
les 8—2 y 3—b4. P — enchufe.
Pic. 25. DyeMenTHas cXemMa COeQHHEHHH He3aBHCHMOrO paclent- 6K
TeJSt B CTANHOHAPHBIX BBIKIIOUATENSX C PYYHBIM H PBIYAJKHBIM _‘I I’°“| |':|
IPHBOAOM é__ E
Fig. 25. Elementary Circuit Diagram of Independent Trip Used I\Q— 5
in Stationary Circuit Breakers with Manual and Lever-Operated g Omkn 7
Mechanisms g;———o_’_o-—-— g
Fig. 25. Schéma de connexion par éléments du déclencheur in- IQ__Qf
dépendant des disjoncteurs non débrochables & commande ma- it o 2
nuelle ou par levier 13 14
Abb. 25. Elementeschaltplan des unabhangigen Auslosers in orts-
festen Schaltern mit Hand- und Hebelantrieb o—
Fig. 25. Esquema de elementos de conexiones del disyuntor in- ABM e r
dependlente en los interruptores estacionarios con accionamiento
manual y por palanca
o—-
MP
T e
5°___° 6 Puc. 26. DnemenTHas cxeMa coeQHHEHHH MHUHIMAILHOrO paclienH-
o TeNs HANPSIKeHHS B CTANNOHADHBIX BHIK/IOUATENSX C DYUHBIM
7 g W PBIYAKHBIM TPHBOLOM
9 ‘iﬂ Uﬁ Fig. 26. Elementary Circuit Diagram of Undervoltage Trip Used
", T R S R, B T in Stationary Circuit Breakers with Manual and Lever-Operated
/4 12 Mechanisms
olo ! |
’JQ_ 14 | Fig. 26. Schéma de connexion par éléments du déclencheur & mi-
— | nimum de tension des disjoncteurs non débrochables a4 com-
/g_ Omkn T ] mande manuelle ou par levier
Abb. 26. Elementeschaltplan des Unterspannungsausldsers in
- ortsfesten Schaltern mit Hand- und Hebelantrieb
Fig. 26. Esquema de elementos de conexiones del disyuntor de
ABM o— tension minima en los mterruptoro% estacionarios con acciona-
miento manual y por palanca
O
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3. 19—50 u 20—51 — mepembluki (CHHMAIOTCA NPH pas-
JlebHOM THTAHHH yTPABJIEHUS W JBHrATEs).
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| Puc. 27. daeMmentnas cxeMa YIOpaBJeHHs CTAIIOHAPHOTO
| %I BBIK/I0YATE/sT ¢ 3JeKTPOABHIaTeIbHbIM TIPHBOLOM
I S | [Mpumenanus:
|| 1. 21—53 — HCTOUHHK MHTAHHA JAOMOJIHHTENBHOI0 pac-
LEeHTeNs
| 2. 19—20 — HCTOUHHK THTAHHS 3JEKTPOABHIaTENbHOTO
| IpHBOAA
|

Fig. 27. Elementary Diagram of Control Circuit of Stationary
Breaker with Motor Operated Mechanism

Notes:
1. 2/1—53 — auxiliary {rip supply source.
2, 19—20 — motor-operated mechanism supply source.
3. 19—50 and 20—51 — jumpers (to be removed when con-
trol circuit and motor are to be supplied from separate sources).
4. In case of separate supply:
(a) 19—20 — supply source of control circuit;
(b) 50—51 — supply course of electric motor.
5. For undervoltage trip — wire 2/—54 is laid; for indepen-
dent trip — wires 2/—2 and 3—54 are laid.

4. Tlpu pasfeabHOM MHTAHHH: ]
a) 19—20 — HCTOUHHK IHTAHHSI CXEMBbl YNpPaBJICHHS,
6) 50—51 — HCTOYHHK NHTaHUS SJMEKTPOJABHraTeIA.
5. [Ipy MHUHHEMaJbHOM pacUENHTele HANpPSXKEeHUs: MOHTH-
pyercss mposoj 21—bH4; mnpu He3aBHCHMOM paCLEmHTENe
MoOHTHpYIOTCS mpoBofa 21—2 n 3—54.

Fig. 27. Schéma de commande par éléments du disjoncteur non
débrochable commandé par moteur électrique

Nota:

1. 21—58 — source d’alimentation du déclencheur compléemen-
taire. . i

9. 19—90 — source d’alimentation de la commande par mo-
teur électrique.

3. 1950 et 20—51 — barrettes de connexion (a enlever si
le circuit de commande et le circuit du moteur sont alimentés
séparément). ‘

4. Alimentation séparée:

a) 19—20 — source d’alimentation du circuit de coni-
mande;
b) 50—51 — source d’alimentation du circuit du moteur.

5. En présence du déclencheur a minimum de tension le
fil est monté entre les bornes 2/—54; en présence du déclencheur
indépendant les fils sont montés entre les hornes 21—2 et —54

Abb. 27. Elementeschaltplan fiir die Steuerung des ortsfesten Schalters mit elektromotori-

schem Antrieb
Anmerkungen:

1. 21—58 — Speisequelle des zusdtzlichen Auslésers.

2. 19—20 — Speisequelle des elektromotorischen Antriebs.

3. 19—50 und 20—51 — Uberbriickungen (werden bei getrennter Speisung fiir den
Stromkreis der Steuerung und den Motor abgenommen).

4. Bei getrennter Speisung:

a) 19—20 — Speisequelle der Steuerschaltung;
b) 50—51— Speisequelle des Elektromotors.
5. Bei einem Unterspannungsausloser wird die Leitung 2/—54 verlegt; beim unabhin-
gigen Ausloser werden die Leitungen 2/—2 und 3—54 verlegt.

Fig. 27. Esquema de elementos de mando del interruptor estacionario con accionamiento

por motor eléctrico
Notas:

1. 21—58 — fuente de alimentacién del disyuntor auxiliar.
9. 19—20 — fuente de alimentacién del accionamiento por motor eléctrico.
3. 19—50 y 20—51— puentes (se quitan en los casos de alimentacién independiente

de los circuitos de mando y del motor).
4. Con alimentacion por separado:

a) 19—20 — fuente de alimentacién del esquema de mando;
b) 60—51 — fuente de alimentacién del motor eléctrico.
5. Para el disyuntor de tensién minima se monta el cable 2/—54; para el disyuntor

independiente — los cables 2/—2 y 8—54.
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Puc. 28. DneMenrtHas cxema YOpaBJ/ieHHSI BBIABHIKHOTO BBIKJAIOYATEJNA C 3JEKTPOABHUraTe/lb-
HEBEIM IIPDHBOOLOM

IlpumMeuanwus:

I. 8—6 — MCTOYHHK NHTAHHS NOMOJHHTEJLHOTO PACHEMHTES.

2. 18—14 — MCTOUHHK NHTaHHS JEKTPOJBHIaTENbHOTO HPHBOJAA.

3. Ilpn MHHHMAJBHOM pacleNuTesNe HANPSIKEHHss MOHTHPYeTCs MPOBOA 8—54; mpu Hesa-
BHCHMOM paclielHTesle MOHTHPYIOTCH mposojaa 8—2 u 3—5H4.

Fig. 28. Elementary Diagram of Control Circuit of Drawout Circuit Breaker with Motor-
Operated Mechanism

Notes:

1. 8—6 — auxiliary trip supply source.

2. 18—14 — motor-operated mechanism supply source.

3. For undervoltage trip wire 8—54 is laid; for independent trip wires §—2 and 3—54
are laid.

Fig. 28. Schéma de commande par éléments du disjoncteur débhrochable commandé par mo-
teur électrique

Nota:

. 8—6 — source d’alimentation du déclencheur complémentaire.

2. 183—14 — source d’alimentation de la commande par moteur électrique.

3. En présence du déclencheur 4 minimum de tension le fil est monté entre les bornes
8—54; en présence du déclencheur indépendant les fils sont montés entre les bornes
8—2 et 3—54.

Abb. 28. Elementeschaltplan fiir die Steuerung des ausfahrbaren Schalters mit elektromo-
torischem Antrieb

Anmerkungen:

1. 8—6 — Speisequelle des zusétzlichen Ausldsers.

2. 13—14 — Speisequelle des elektromotorischen Antriebs.

3. Bei einem Unterspannungsausldser wird die Leitung 8—54 verlegt; beim unabhén-
gigen Ausloser werden die Leitungen §—2 und 3—54 verlegt.

Fig. 28. Esquema de elementos de mando del interruptor extensible con accionamiento por
motor eléctrico

Notas:

1. 8—6 — fuente de alimentacion del disyuntor auxiliar.

2. 13—14 — fuente de alimentacion del accionamiento por molor eléctrico.

3. Para el disyuntor de temsién minima se monta el cable 8—54; para el disyuntor
independiente — los cables 8—2 y 3—54.




