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I'ABAPUTHO-YCTAHOBOUHBIE PASMEPDI BbIKJIKOYATEJEW ABMI5 n ABM20
OVERALL AND MOUNTING DIMENSIONS OF CIRCUIT BREAKERS ABMI15 and ABM20
COTES D'ENCOMBREMENT ET D'INSTALLATION DES DISJONCTEURS ABMi15 ET ABM20
AUSSEN- UND MONTAGEABMESSUNGEN DER SCHALTER ABMI5 UND ABM20
DIMENSIONES EXTERIORES Y DE INSTALACION DE LOS INTERRUPTORES ABMI5 y ABM20
Tun BHIKAIOUATENST H Ne Bug mpusona Koamu- Pasmepst, MM
HCTIOJIHEHHE TI0 criocoBy | pHe. 4EeCTBO Dimensions, mm
YCTAHOBKII HOMOCOB ’
Type and make of circuil | Fig. Type of operating mechanism Number Cotes, mm
hreaker acc. to method of | No. of poles Abmessungen, mm
mounting Dimensi
Type de disjoncteur et |N° de Genre de commande Nombre s
exéeution suivant le la fig. de poles
mode de montage
Schaltertyp und Ausfith- |Bild- Antriehsart Polzahl
rung des Schalters nach Nr.
Bauart A b B r il E K 131 K JI M 5
Tipo de interruptor y  |N° de Clase de accionamiento Ninmero
ejecucion segin el modo |laTig. de polos
de instalacién
ABMI5 (cranmonapsie) | PykosiTka 11 PBlUayKHbil TPHBOJL 2 574 | 552 | 460 | 500 | 1425 175 | 250 | 0...210 545 | 105 =
ABMI15 (stationary) Handle or lever-operated mechanism 3 574 | 552 | 460 | 500 | 105 125 | 250 | 0...210 545 105 —
ABMI15 (non débrochab- Poignée ou levier
les) Handhebel hzw, Hebelantrieb
ABMI15 (ortsfest)
ABMIS5 (estacionarios) Manivela o accionamiento por palanca
ABM20 (craunouapibie) 1 | PykosiTka HMalH PBIMAXKHLIA TPHBOJL 2 K74 | HH2 | 460 | 50O | 1425 175 { 300 | 0...210 hdd | 225 | — —
ABM20 (stationary) Handle or lever-operated mechanism 3 724 | 702 | 610 | 650 | 130 176 | 300 | 0...290 695 | 225 - —
ABM20 (non débrocha- Poignée ou levier
bles)
ABM20 (ortsfest) Handhebel bzw. Hebelanlrieb
ABM20 (estacionarios) Manivela o accionamiento por palanca
ABMI5 (craunonapusie) 2 | DaekTpoABHTATELHbLH 671 | 653 | 460 | 500 | 1425 176 | 250 — — - - —
ABMI15 (stationary) Motor-operated mechanism 671 | GB3 | 460 | 500 | 105 125 | 250 — — — — ~

ABMI15 (non débrocha-
bles)

ABM15 (ortsiest)
ABMIL5 (estacionarios)

Moteur électrique

elektromotorischer Anlrieb
Por molor eléctrico
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Fortsetzung
Continuacion

Tun BeIkIOUaATEAST M No B, npusojsa Koau- Pasmepot, mm
HCHOJaHeHIe 110 ¢liocody pHc. 1ecTBO Ditmensions, mm
YCTAHOBKH noJocoB ’
Type and make of circuil | Fig. Type of operaling mechanism Number Cotes, mm
breaker ace. to method of | No. ol poles Abmessungen, mm
mousting Dimensiones, mm
Type de disjonclenr et [N° de Genre de commande Nombre ’
exécution suivant le la fig. de péles
mode de montage
Schaltertyp und Ausfith- |Bild- Anlrichsart Polzalil
rung des Schalters nach Nr.
Bauart A 53 B I pi E K K J1 M H
Tipo de interrupfor y  |N° de Clase de accionamicnto Nimero
cjecucion segiin el modo |la fig. de polos
de instalacion
ABM20 (crawnonapnsie) 2 | DNeRTPOABHPATENLHBIH 2 671 653 | 460 | 500 1425 175 | 300 — — = = =
ABM20 (stationary) Molor-operated mechanism 3 821 803 | 610 | 65O | 130 175 | 300 — — — — —
ABM20 (non débrocha- Moteur éleclrique
bles)
ABM20 (ortsfest) clektromotorischer Anlrieh
ABM20 (estacionario) Por molor eléclrico
ABMI15B (BBIBHXKHOT) 4 DICKTPOJBUTATENL BT 2 855 650 700 — 675 175 185 655 —_ -— 765 816
ABMISB (drawout) Molor-operated mechanisin 3 855 | 65O | 700 | — | 675 125 | 148 | 655 = 126 | 755 | 816
ABMI5B (débrochables) Moteur éleclrique
ABMI15B (ausfahrbar) elekiromotorischer Anlrieb
ABMI5B (amovible) Por molor eléctrico
ABM20HB, ABM20CB 4 DICKTPOBUTATENLHBIT 2 855 650 700 — 675 175 185 655 —_ — 755 | 816
(BBLABHKHO) 3 1005 | 800 | 850 | — | 825 175 | 173 | 805 — 175 | 905 | 966
ABM20HB, ABM20CB Motor-operated mechanism
(drawout)
ABM20HB, ABM20CB Moteur électrique
(débrochable)
ABM20HB, ABM20CB eleklromolorischer Anirieb
(ansfahrbar)
ABM20HB, ABM20CB Por molor eléclrico
(amovible)
N & 0 )
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Puc. 1. TabapHTHO-YCTAHOBOYHLIE Da3Mephl CTAUHOHAPHLIN BBIK/IIOUYATENEH ¢ PYKOATKON i
PHIYATKHBIM TIPHBOIOM:
I — uonu3mpoOBaHHOE NPOCTPAHCTBO

Fig. 1. Overall and Mounting Dimensions of Stationary Circuit Breakers with Handle- and
Lever-Operated Mechanism:
[ — ionized space

Fig. 1. Cotes d’encombrement el d'installation des disjonctenrs non-débrochables comman-
dés par poignée ou par levier:
I — espace ionisé

Bild 1. Auflen- und Monlageahmessungen fiir ortsfeste Schalter mit Handhebel und Hebe-
lantrieb:
I — ionisierter Raum
Fig. 1. Dimensiones exteriores y de instalacién de los interruptores con accionamiento por

manivela y por palanca:
[ — espacio ionizado
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Pric. 2. 'aBapHTHO-YCTAHOBOUHBIE PA3MCPEL CTALHOHAPHLIN BHIK/MIOUATEEH ¢ 3J1CKTPOABHIa-
TeNBHBIM TIPHBOLOM:
I — woHH3HPOBaHHOE NPOCTPAHCTBO
Fig. 2. Overall and Mounting Dimensions of Stationary Circuit Breakers with Motor-Ope-
rated Mechanism:
I — ionized space
Fig. 2. Cotes d'encombrement et d’installation des disjoncteurs non-débrochables commandcs
par moteur électrique:
[ — espace ionis¢
Bild 2. Aufen- und Montageabmessung fiir ortsfesie Schalter mit elektromotorischem
Anlrieb:
I — ionisierter Raum
Fig. 2. Dimensiones exteriores y de instalacién de los interruptores estacionarios con
accioniamiento por motor eléctrico:
1 — espacio ionizado
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I 7/ Puc. 3. 3amumbl A5l NPHCOEAHHEHHS KIHEHTCKHX LIHH
L CTAUHOHAPHBIX BHIKJIOYATENEH:
X . 7 Ji ’ I — 8 Soaros M10: 1T — 10 6oator M12
125 ol B 175 : > Fig. 3. Terminals to Connect Consumer's Buses of
* b Stationary Circuit Breakers:
' : A\ I — 8 bolts M10; IT — 10 bolts M12
_{\ 1 a0 Fig. 3. Bornes pour le raccordement des barres instal-
, 27 B / ol [\ lées par l'utilisateur des disjoncteurs non-dé-
: brochables:
! A 1 — 8 boulons M10; IT — 10 boulons M12
i \ g i']]* L 2 & % Bild 3. Klemmen fiir den Anschluf} der AnschluBschie-
{F l’ - ] & (=] nen bei ortsfesten Schaltern:
fH 0 "% i 2y 4 I — 8 Schrauben M10; IT — 10 Schrauben M12
U- ' TR e - ‘ Fig. 3. Bornes para unir las barras (que el usuario in-
_‘ L J l_/\} stala) en los interruplores estacionarios:

64

I — 8 tornillos M10; IT — 10 tornillos M12
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Puc. 4. TabapuTunle # yeTaHOBOUHBIE PA3MEPH BEABHAKHBLIY BBIKJOUATENEH C VIEKTPOLBHI -
TEJBHBIM NPHBOIOM:
| — n30aAuHOHHBI WHTOK H3 AYTOracHTeMsHOTO matepuana; 11 — yrnop B sivefike; [11 —
PEMOHTHOE MOJI0ZKCHTE; TV — ruaBHble BTBIYHBIC KOUTAKTH; V — &BTOMAT BKJIOYEH (BHI 10
crpeaxe A)
Fig. 4. Overall and Mounting Dimensions of Drawoul Cireuil Breakers with Motor-Ope-
rated Mechanism:

I — insulating panel made of arc-resistance material; 11 — stop in cubicle; 11T — repair
position; IV — main plug-in contacts; V — circuit breaker On (View along arrow A)
Fig. 4. Cotes d’encombrement et d'insiallation des disjoncteurs débrochables commandés

par moteur électrique:

I —écran isolant en matiére non sensible & 'arc; IT— butée dans la cellule: [l — po-
sition de réparation; IV — contacts principaux embrochables; V — le disjoncteur est fermé
(viie suivant la fléche A)

Bild 4. Aulen- und Montageabmessungen fiir ausfahrbare Schalter mit elektromotorischem

Antrieb:
I — Isolierschild aus lichibogenfestem Werkstoff; 11 — Anschlag in der Zelle: 111 — Re-
paraturstellung; IV — Hauptsteckkontakte; V — Selbstschalter ein (Ansicht in Richtung

des Pfeils A)
Fig. 4. Dimensiones exteriores y de instalacion de los interruptores amovibles con acciona-
miento por motor elécirico:
I — cuadro aislante de material resistente al arco; 11 — tope en la célula; I1I — posicién
de reparacion; IV—contactos principales de clavija; V. — el dispositivo automatico esta
conectado (vista por la flecha A)
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Puc. 5. O6umuii BIT BBIABHIKHOTO BBIKIIOHATEIA

Fig. 5. General Arrangement of Drawout Circuit Breaker
Fig. 5. Vue d’ensemble du disjoncteur débrochable

Bild 5. Gesamtansicht des ausfahrbaren Schalters

Fig. 5. Vista general del interruptor amovible
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. 6. Konrtakthas cuereMa BO BKJIOUCHHOM TOJOKEHHIT
6. Contact System in Closed Position

. 6. Systéme de contacl en position fermée

5. Kontaklsystem in eingeschalieter Slellung

. Sistema de contacto en posicion conectada
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Puc. 7. KonTakTias cHeTeMa B OTKIIOGEHHOM TOMOKEHNIE
Fig. 7. Contact System in Open Position

Fig. 7. Systéme de contact en position ouverte

Bild 7. Kontaktsystem in ausgeschalteter Stellung

Fig. 7. Sistema de contacto en posicién desconectada
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Pne. 8. Konrtaxtaas CHCTEMA B MOMCHT KacaHus AYTOTACHTeVIbHBIN
KOHTAKTOB

Fig. 8. Contact System When Arcing Contacts Close

Fig. 8. Systéme de contact au moment de fermefure des contacts de
soufflage

Bild 8. Kontakisystem hei der Kontaktgabe der Léschkontakie

Fig. 8. Sistema de contacto en el momento de roce de lns contactos
apagachispas
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Piie, 9. Mexanusum cBOGOAHOTO PACUELIEHHS BO BEIIOUCHHOM ITOJOKEHII
Il He3ABHCHMBI pacllenuTens

Fig. 9. Trip-Free Mechanism in Closed Position. Independent Trip

. , Fig. 9. Mécanisme de déclenchement libre en position enclenchée et dé-
clencheur indépendant

Bild 9. Freiauslgsevorrichtung in eingeschalteter Stellung und Frem-
dausldser

Fig. 9. Mecanismo de desacoplamiento libre en posicién conectada v di-
- syuntor independiente

Puc. 10. Mexanusy ¢BoGOIHOTO PACHENACHHA B OTKIOUEHHOM TOJI07KEHITH
Fig. 10. Trip-Free Mechanism in Open Position

Fig. 10. Mécanisme de déclenchement libre en position déclenchée

Bild 10. Freiauslosevorrichtung in ausgeschalteter Stellung

Fig. 10. Mecanismo de desacoplamiento libre en posicién desconectada

69



70

Puc. 11. 3auicaxa
Fig. 11. Latch
Fig. 11. Loquet
Bild 11. Klinke
Fig. 11. Trinquete

Puc. 12, MaxenvanasHblll pacuennte]sb TOKa
Fig. 12. Overcurrent Trip

Fig. 12. Déclencheur a maximum de courant
Bild 12. Uberstromausléser

Fig. 12, Disyuntor de maxima
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Puc. 13. HacoBofi vexannsy
Fig. 13. Clockwork
Fig. 13. Minuterie
Bild 13. Uhrwerk
Fig. 13. Mecanismo de relojeria
E
Puic. 14. MarunTHas cHcTeMa MaKCHMa/bHOIO PACHENHTE s TOKA
Fig. 14. Magnetic System of Overcurrent Trip
Fig. 14. Systéme magnétique du déclencheur & maximum de cou-
rant
Bild 14. Magnetsystem des Uberstromauslésers
Fig. 14. Sistema magnético del disyuntor de méaxima Vs



Puc. 15. Mexannueckuii saMe1THTE b PACHENIITENs Puc. 16. IIpreTpoilka 118 MTHOBEHHOTO OTKJIOUEHHS BHIK/JIOUATE/S

Fig. 15. Mechanical Time-Delay Device Fig. 16. Attachment for Instantaneous Opening of Circuit Breaker
g Fig. 15. Retardateur mécanique de déclenchement Fig. 16, Adjonction pour I'ouverture instantanée du disjoncteur
Bild 15. Mechanischer Ausléseverzigerer Bild 16. Anbau zum momentanen Ausschalten des Schalters
g
Fig. 15. Moderador mecénico del disyuntor Fig. 16. Anexo para la desconexién instantdnea del interrupfor
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Puc. 17. Creuna pHblil PACUENITEb I KOHTAKTEL BCIOMOPATeIbHOI Pric. 18. MuiHuMabHbI pacuenuTe s HanpsyKeHHs
nenu

Fig. 18. Undervoltage Tri
Fig. 17. Special Trip and Auxiliary Circuit Contacts g g P

Fig. 17. Déclencheur spécial et contacts du circuit auxiliaire
Bild 17. Sonderausléser und Hilfsstromkreiskontakte
: Figi 17. Disvunior especial y contactos del circuito auxiliar Fig. 18. Disyuntor de tensién minima

Fig. 18. Déclencheur a2 minimum de tension

Bild 18. Unterspannungsausldser




Pue. 19, TopmosHoe yerTpoficTBO 3JIEKTPOIABHTATENLHOTG NPHBO1A
Fig. 19. Motor-Operated Mechanism Brake System

Fig. 19. Systéme de freinage de la commande par moteur élec-
: trique

Bild 19. Bremseinrichtung des elekiromotorischen Antriebs

Fig. 19. Dispositivo de freno del accionamiento por motor eléctri-
co
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Pne. 21. Buox yvipapieHus

Fig. 21. Conirol Unit

Fig. 21. Bloc de commande

Bild 21. Steuerteil

Fig. 21. Bloque de mando
72
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Pie. 20. Daextpoasuratensusiii IPHBOI
Fig. 20. Motor-Operated Mechanism

Fig. 20. Commande par moteur électrique
Bild 20. Elektromotorischer Antrieb

Fig. 20, Accionamiento por motor eléctrico
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Pric. 22. Baok ynpasienis

Fig. 22. Control Unit

Fig. 22. Bloc de commande
Bild 22. Steuerteil

Fig. 22. Bloque de mando
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